Politechnika Warszawska
Instytut Drog i Mostow
Zaklad Inzynierii Komunikacyjnej

Przedmiot: INZYNIERIA KOMUNIKACYJNA
Cwiczenie pomiarowe nr 6

Celem ¢wiczenia jest zapoznanie si¢ z metodyka pomiaréw z zakresu inzynierii
komunikacyjnej, wyrobienie praktycznych umiejgtnosei zbierania danych o ruchu pojazdow
oraz umiejetnoéei prezentacji i interpretacji wynikéw wlasnych badan.

Temat zadania:

Pomiar rotacji parkowania na przyulicznych miejscach parkingowych w granicach
strefy platnego parkowania w Warszawie Czas pomiaru — 1 godz. — pigé kontroli co 15
min.
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W ramach éwiczenia nalezy:

1. wykona¢ szkic oznakowania poziomego ulicy (oznaczenie pasow ruchu) na odeinku
miedzy najblizszymi wigkszymi skrzyzowaniami wraz z organizacjg ruchu (oznakowanie
pionowe).

2. nanies¢ na szkic polozenie miejsc parkingowych objetych pomiarem.

3. wykonac¢ pig¢ (co 15 min) inwentaryzacji zajetosci miejse parkingowych na odcinku
(obszarze) ulicy objetym pomiarem, sprawdzajac, czy postoj jest oplacony.

4. wykona¢ zestawienie tabelaryczne uzyskanych wynikéw.

Forma zaliczenia éwiczenia:

1. Sprawozdanie pisemne z przeprowadzonych prac wraz z wynikami pomiar6w.

2. 10-cio minutowa prezentacja wynikéw.
3. Plik w formacie Excel z wynikami pomiaréw (jezeli jest wymagany).

Uwaga: Podczas pomiaréw prosimy zachowaé bezpieczng odleglos¢ od pojazdéw w ruchu i
wybraé miejsce pomiaru w miare nie zwracajace uwagi kierowcow.

Prowadzacy:
mgr inz. Edward Malarski p.642
mgr inz. Stanistaw Zurawski p-424




Podstawy inzynierii komunikacyjnej éwiczenie pomiarowe nr 6park
Formularz do pomiaru rotacji na parkingach.
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09:00 09:15 09:30 09:45 10:00

liczba zajetych miejsc 31 28 28 30 31
ilos¢ miejsc optaconych 22 20 19 18 23
ilo$¢ miejsc nieoptacony 6 5 7 10 6
auta zwolnione z opiaty 3 3 2 2 2
100% 100% 100% 100% 100%
ilos¢ ostb ktére optacity postoj w [%] 70,97% 7143% 6786% 60% 74,19%
ilo$¢ osob ktore nie optacity postoju w [%] 19,35%  17,86% 25% 3333% 19,35%
ilo¢ oséb zwolnionych z optaty [%] 968% 1071% 7,14% 667%  645%
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Pomiar rotacji pojazdéw na parkingu

09:00 09:15 09:30 09:45 10:00

liczba pustych miejsc na parkingu w [%] 20% 27,50% 27,50% 22,50% 20%
liczba pojazdow ktére ulegly wymianie w [%)] 0% 50% 65% 47,50%  52,50%

Pomiar rotacji pojazdow na parkingu
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